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НАСТРОЙКА ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ 

ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ СЕРИЯ: 

тип 

СЕРИЙНЫЙ No: 

4:ХХХ 

ELL4004-221-11 

21D104492 

ПРОГРАММА No: 

1. АППАРАТНАЯ НАСТРОЙКА

1.1 Настройка джемперов 

Джемпер№ Al А2 АЗ JS J6 J7 

Заводская настройка * х х х х х х 

* Х - наличие джемпера

1.2 Настройка номинального тока якоря преобразователя 

R65 R66 R67 

Заводская настройка 300 

1.3. Тип датчика тока возбуждения 

1.4. Выбор диапазона тока возбуждения 
- для преобразователей 4003 - 4011

sws SW4 
Заводская Fl х 

настройка* КlЗ х 

- для преобразователей 40 В - 4070

Заводская swз SW4 
настройка* Fl 

* Х - наличие связи между разъемов

Req ldrvNoм 

30 0 34А 

swз Ifmax 

4.7 А 

sws lfmax 

545.30.21.0 

J8 

х 

6А 

2. ПРОГРАММНАЯ НАСТРОЙКА - ЗНАЧЕНИЯ ПО УМОЛЧАНИЮ

№ Наименование параметра 
Пределы 

Измерение 
изменения 

Группа 01 - параметры для наблюдения 

P0l .01 Текущее значение задания для скорости - %Nмлх 

P0l.02 Текущее значение действительной скорости - %Nмлх 

P0l.03 Текущее значение задания для тока якоря - А 

Значени 

е 

-

-

-

:Гиристорные преобразователи серии 4ХХХ-ХХХ-1Х для управления двигателями постоянного тока с 3 
независимым возбуждением. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88_ 41 О. 

значение 

-
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№ 
Пределы Значени Новое 

Наименование параметра 
изменения 

Измерение 
е значение 

P0l.04 Текущее значение действительного тока якоря - А -

P0l.05 Текущее значение напряжения якоря - V -

РО1.06 Текущее значение тока возбуждения - А -

P0l.07 Состояние аппаратных циdтовых входов INl-INJ0 - code -

P0J .08 
Состояние аппаратных цифровых входов lN 1 О-

code -

IN18 
P0l.09 Забронированный - - -

P0l .10 Состояние аппаратных выходов OUT1- OUT5 - code -

P0l.11 Забронированный - - -

P0l.12 Тест обратной связи по скорости - %Ubr -

P0l.13 Текущее значение частоты сети питания - Hz 

P0l.14 Забронированный - - -

P0l .15 
Максимальное число регистрированных 

- - -

прерываний в синхронизации 

P0l.16 
Максимальное число регистрированных 

- - -

прерываний силовых Фаз 
P0l.17 Состояние силовых тиристоров - code -

P0l.18 Текущее значение импульсов энкодера - imp -

Группа 02 - параметры преобразователя 

РО2.01 Версия программы преобразователя - - -

РО2.02 Пароль для доступа 11 - о 

РО2.03 Восстанавливание значений по умолчанию О, 1 - о 

РО2.04 Сьемка клиентских параметров О, 1 - о 

РО2.05 Чтение клиентских параметров о, 1 - о 

РО2.06 Режим работы преобразователя -1,0, 1,2 - о 

РО2.07 Работа с ослабленным полем -1, о, 1, 2 - 1 

РО2.08 
Масштабирование номинального тока двигателя 5.0 + 

А 34.0 
laNoм 1000.0 

РО2.09 Напряжение питания преобразователя 100 + 440 V 380 

РО2.10 Диапазон датчика тока возбуждения 
1.5А-

6 А
20.ОА

-

P02. l l Тип датчика тока возбуждия 
6А/15А/25 

15 А 
А

-

РО2.12 Датчик тока якоря - вычисление R65,R66, R67 - Ohm -

РО2.13 Режим аваоийного тооможения О, 1, 2 - 1 
РО2.14 Выбор источника задания для скорости о, 1, 2, 3 - 2 

РО2.15 Внутренное задание для скорости 
-100.000+ 1 О

%Nмлх О.ООО 
О.ООО 

РО2.16 Тип обратной связи по скорости О, 1, 2 - о 

РО2.17 Смена знака задания для скооости о, 1 - о 

РО2.18 
Ограничение максимального значения задания для 1.000 + 

%Nмлх 110.000 
скорости 112.000 

РО2.19 
Смена знака обратной связи по скорости с 

О, 1 - о 
тахогенератором 

РО2.20 
Смена знака обратной связи по скорости с 

О, 1 - о 
энкодером 

РО2.21 Разрешающая способность энкодера 
100 + 20 

1024 
ООО 

ppr 

РО2.22 Первая максимальная скорость энкодера 
100 + 

min-1 3500 
20 ООО 

РО2.23 Вторая максимальная скорость энкодера 
100 + 

min-1 3500 
20 ООО 

РО2.24 Третая максимальная скорость энкодера 
100 + 

min-1 3500 
20 ООО 

4 Тиристорные преобразователи серии 4XXX-XXX-IX для управления двигателями постоянного тока с независимым 
возбуждением. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88_410. 
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№ 

РО2.25 

РО2.26 
РО2.27 
РО2.28 

РОЗ.01 

РОЗ.02 

РОЗ.03 

РОЗ.04 

РОЗ.05 

РОЗ.Об 

РОЗ.07 

РОЗ.08 

РОЗ.09 

РОЗ.10 

РОЗ.11 

РОЗ.12 

РОЗ.13 

РОЗ.14 

РОЗ.15 

РОЗ.16 

РОЗ.17 

РОЗ.18 

РОЗ.19 

РО4.01 

РО4.02 

РО4.03 

РО4.04 

РО4.05 

РО4.06 

РО4.07 

РО4.08 

Наименование параметра 
Пределы 

Измерение 
Значени 

изменения е 

Четвертая максимальная скорость энкодера 
100 + 

min-1 3500 
20 ООО 

Разрешение переключения коробки передачи. о, 1 - о 

Источник сопротивления якорной цепи двигателя о, 1 - о 

Конфигурация тиристорных выпрямителей о, 1, 2 - о 

Группа 03 - параметры защит 

Допустимое число прерываний в синхронизации 
О+ 100 - 20 

защиты SPF 

Максимальное число регистрированных 
- - -

прерываний в синхронизации защиты SPF 

Максимальное допустимое рассогласование 
1.00 + 4.00 ¾Tn 2.00 

синхронизации защиты SPF 

Забронированный - - -

Допустимое число прерываний напряжений 
5 + 50 - 10 

силовых фаз - защита PPF 

Максимальное число регистрированных 
- -

прерываний силовых фаз - защита ПРF 

Режим работы защиты ПРF О, 1 - 1 
Время срабатывания защиты OLF от перегрузки 

0.1 + 100.0 s 10.0 
двигателя 
Режим работы защиты ОПF О, 1 - о 

Предельно допустимая скорость NL1м - защита SOS 
105.0 + 

¾Nмлх 110.0 
112.0 

Предельный ток ldrvL1м преобразователя - защита 105.0 + 
% lамлх 115.0 

soc 125.0 
Напряжения якоря для срабатывания защита STG 40.0 + 80.0 % Uamax 50.0 
Максимальный ток возбуждения IFLМAX - защита 

> РО4.02 А 3.429 
SFL 

Минимальный ток возбуждения IFLMIN - защита 
�РО4.04 А 0.300 

SFL 

Предельная ошибка следования- защита ОТЕ 
0.010+ 

4.096 
2000.000 

mm 

Режим работы защиты ОТЕ О, l, 2 - 2 

Предельное напряжение якоря - защита ОVМ 
105.0 + 

% Uамлх 115.0 
120.0 

Время для установления тока возбуждения -
2.0 + 20.0 s 5.0 

защитаFWF 

Режим работы защиты OLF о, 1 - 1 

Группа 04 - параметры двигателя 

Максимальное напряжение якоря Uамлх 100 + 460 V 400 

Номинальный ток возбуждения IFNoм 
�РО4.05 + 

А 3.000 
РО2.10 

Минимальный рабочий ток возбуждения IFмtN в 2 �РО4.04 
А 0.600 

зоне ::;РО4.02 

Минимальный рабочий ток возбуждения IFмtN в 3 �РОЗ.14 
А 0.600 

зоне ::;РО4.04 

Ток возбуждения IюN при выключенной команде �РОЗ.14 
А 1.500 

ON ::;РО4.02 

Номинальная скорость двигателя из таблички 
100 + 

min-1 1000 
РО4.07 

Максимальна скорость двигателя из таблички 
100 + min-1 3500 
20000 

Действительная максимальная скорость двигателя 
100 + min-1 3500 

РО4.07 

Тиристорные преобразователи серии 4ХХХ-ХХХ-1 Х для управления двигателями постоянного тока с 5 
независимым возбуждением. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88_ 41 О. 

Новое 

значение 

-

-

5.143 

0.500 

4.500 

1.000 

1.000 

2.500 
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P04.09 Maxcuna,rrsstfi rox ,Kop, Itrux B n.l 200.00+P04.
l0 % 200.0

P04.10 Maxcuualnnsrfi rorc trKopr IaNux s n.2 P04.09-. P04.
ll % 100.0

P04. I 1 Maxcunaalruufitox cKopq Iaunx B n.3
P04. l0
+20.00 % 100.0

Ipynua 05 - napanrerpbr peryJrfl cKopocTrr
P05.01 Epeur paMnreHeparopa 0.0 + 20.0 S 2.5
P05.02 ClreuleHue gaAanufl Anfl, cKopocru +5000 discr 0
P05.03 Kos dnuueHr ycvreHts perynqropa crcopocru Kpl 0.0 + 100.0 20.0
P05.04 KoeSSnqueHT ycHJreHHq pefyrrropa cKopocru Kn2 0.0 + 100.0 10.0

P05.0s llopor pa6ortr rcos$QuqueHTa ycuneHr.ra Kp1 0.10 +
P05.06

% 0.75

P05.06 llopor pa6oru rcoe$$raqlreHTa ycuJreHrar Kp2 P05.05 -
r 00.00

% 2.25

P05.07 flocrosHHas BpeMeHH peryn.,rropa crcopocru Tnl 0.1+
1000.0

ms 50.0

P05.08 flocrosnnaq BpeMeHr.r petyJrflTopa cropocru Tn2 0.1+
1000.0

ms 100.0

P05.09 flopor pa6ortr nocrosHHofi npeueuu Tnl 0.10 +
P05. l0 % 0.75

P05. I 0 llopor pa6orur nocroqHuofi rpeueuu Tn2 P05.09 +
100.00

% 2.25

P05.1I fl u$$epenq varuaas nocrosnsas Dtl 0.0 + 100.0 10.0
P05.12 Ar.r epeuqvrut*afl nocroqHHas Dt2 0.0 + 100.0 5.0

P05.1 3 Ilopor pa6oru 4u$$epeuqnalsuofi nocrocHr{ofi Dtl 0.10 +
P05. I 4

% 0.75

P05.1 4 llopor pa6ortr au$Sepeuquarruofi nocrocHHofi I)t2 P05.13 +
100.00

% 2.25

P05. r 5
Pasperuenue r,rHTerpaJrbHofi cocrasrcroruefi
peryJrflTopa cKopocTu 0, I I

Ipyuna 06 - napaMerpbr per-yrsropa roxa flKopfl
P06.01 Kos raqrEenr y cvile*z,fr peryJrrropa ro Ka rKopfl 0.00 + 2.00 0.13

P06.02 flocrosHHas BpeMeHH peryJrrropa roKa rKop, 1.0 +
1000.0

MS 25.0

P06.03
Pa:pemeuue uHTerpaJrbHoft cocrasrsrouleft
peryJrrTopa cKopocrH 0, 1 I

P06.04 3a6poHuporauuufi
P06.05 3a6poHl.lposaHHurfi

P06.06 Cueuleuue roKa rKopc -100.0 +

100.0
%P02.08 0.0

P06.07 Bperrar paMnrcHepaTopa peryJrflTopa ToKa TKOD' 0 + 1000 MS 0
Ipynna 07 - naparuerprr peryrrflTopon 3!C r rora nor6Snxgennn

P07.01
KoeSSuqneHr ycuJreHr.rs peryrqropa roKa
qo:6yNgenur

0.00 +
10.00 1.00

P07.02 flocrosHna.s BpeMeHr.r peryJrrropa roxa eog6yx.{eHr,ts l0 + 10000 rnS 200

P07.03 Koe$SuqrEeHr ycurreHuf, peryrrrropa 3flC 0.00 +
10.00 2.00

P07.04 flocroqFrHaq BpeMeHu pery,rqropa 3nC 10 + 10000 MS 400

P07.0s .{nSSepeHqnurlrras. nocroqHHa.fl perynaropa O,{C 0.00 +
10.00 0.50

P07.06
Paaperueuue r,rHTerpirJrbHofi cocrasrsroulefi
peryJrrropa roxa sog6yx,4eurg 0, I I

Tupucropurte npeo6pasorateJll4 ceplau 4xxx-xxx-lX 4nr yupaueHr.r, ABr.rareJrrMr.r flocro*rHoro roKa c He3aBrrcr,rMBrM
nos6yxgexuerv, Hacrpofi xa npeo6pasonare rc, Bepcia.qoKyMeHra SCTSPD88 4 I 0.



UELL 

№ 

РО7.06 

Р08.01 
РО8.02 
РО8.03 
РО8.04 

РО8.05 

РО8.06 
РО8.07 

РО8.08 

РО8.09 

РО8.10 
РО8.11 
РО8.12 

РО8.13 

РО8.14 
РО8.15 

РО8.16 

Р08.17 
РО8.18 
РО8.19 
РО8.20 

Р09.01 
РО9.02 
РО9.03 
РО9.04 
РО9.05 
Р09.06 
РО9.07 
РО9.08 
РО9.09 
РО9.10 
РО9. 11 
РО9.12 
РО9.13 
РО9.14 
РО9.15 
РО9.16 
РО9.17 
РО9.18 
РО9.19 
РО9.20 
РО9.21 
РО9.22 
РО9.23 
РО9.24 
РО9.25 

Наименование параметра 
Пределы 

Измерение 
Значени 

изменения е 

· Разрешение интегральной составляющей
О, 1 - 1 

регулятора ЭДС

Группа 08 - параметры ориентированного торможения 

Ускорение разгона 1 1 + 30000 - 40 
Ускорение торможения 1 1 + 30000 - 40 
Ускорение разгона 2 1 + 30000 - 40 
Ускорение торможения 2 1 + 30000 - 40 

Коэффициент усиления регулятора позиции 
0.05 + 

1.00 
200.00 

-

Разрешение работы предрегулятора по скорости О, 1 - о 

Текущая ошибка следования - iшр о 

Регистрированная максимальная ошибка 
- 1mp о 

следования 
Скорость автоматической настройки позиционного 0.05 + 

¾Nмлх 4.00 
регулятора 20.00 
Окно позиционирования 1 + 20000 iшр 16 
Время для установки в позиции О+ 10000 ms 5000 
Текущая ошибка позиционирования - iшр о 

Смещение нулевой точки 
::::; РО2.21 х о 

4 
1mp 

Скорость установления в нvлевой позиции 1 + 2000 min-1 100 
Направление скорости поиска нулевой позиции О, 1, 2 - 2 
Коэффициент усиления предрегулятора по О.ООО+ 0.500 

-

скорости 30.000 
Скорость поиска нvлевой позиции 1 + 1 ООО min-1 40 
Уголь позиционирования О+ 360 deg -

Источник угла позиционирования О, 1, 2 - о 

Изменение знака обратной связи по позиции О, 1 - о 

Гоvппа 09 - параметры цифровых входов 

Тип цифрового входа INl О+ 53 - 27 
Инвертирование логического уровня входа INl О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN2 О+ 53 - 28 
Инвертирование логического уровня входа IN2 О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN3 О+ 53 - 29 
Инвертирование логического уровня входа IN3 О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN4 О+ 53 - 30 
Инвертирование логического уровня входа IN4 о, 1 - о 

Тип цифрового входа INS О+ 53 - 31 
Инвертирование логического уровня входа INS О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN6 О+ 53 - 32 
Инвертирование логического уровня входа IN6 О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN7 О+ 53 - 33 
Инвертирование логического уровня входа IN7 о, 1 - о 

Тип цифрового входа IN8 О+ 53 - 34 
Инвертирование логического уровня входа IN8 о, 1 - о 

Тип цифрового входа IN9 О+ 53 - 35 
Инвертирование логического уровня входа IN9 о, 1 - о 

Тип цифрового входа INl0 О+ 53 - 36 
Инвертирование логического уровня входа INl0 О, 1 - о 

Тип циdюового входа INll О+ 53 - 13 
Инвертирование логического уровня входа INll О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN12 О+ 53 - 14 
Инвертирование логического уровня входа IN12 о, 1 - о 

Тип циdюового входа IN13 О+ 53 - 2 

Тиристорные преобразователи серии 4ХХХ-ХХХ-\Х для управления двигателями постоянного тока с 7 
независищ,:�м возбуждением. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88 _ 41 О. 

Новое 

значение 
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№ 

РО9.26 
РО9.27 
РО9.28 
РО9.29 
РО9.30 
РО9.31 
Р09.32 
РО9.33 
РО9.34 
РО9.35 
РО9.36 

Pl0.01 
Pl0.02 
Pl0.03 
Pl0.04 
Pl0.05 
Pl0.06 
Pl0.07 
Pl0.08 
Pl0.09 
Pl0.10 
Pl0.11 
Pl0.12 
Pl0.13 
Pl0.14 
Pl0.15 

Pl0.16 

Pl 0.17 

Pl0.18 

Pl0.19 

Pl0.20 

Pl0.21 

Pl0.22 

Pl0.23 
Pl0.24 

Pl 1.01 
Pl 1.02 
Pl 1.03 
Pl 1.04 
Pll.05 

Р12.01 
Р12.02 
Р12.03 
Р12.04 

Пределы Значеш�: Новое 
Наименование параметра 

изменения 
Измерение 

е значение 

Инвертирование логического уровня входа IN13 о, 1 - о 

Тип цифрового входа IN14 О+ 53 - 11
Инвертирование логического уровня входа IN14 О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN15 О+ 53 - 9
Инвертирование логического уровня входа IN15 о, 1 - о 

Тип цифрового входа IN16 О+ 53 - 10 
Инвертирование логического уровня входа IN16 О, 1 - о 

Тип цифрового входа INl 7 О+ 53 - 3 
Инвертирование логического уровня входа INl 7 О, 1 - о 

Тип цифрового входа IN18 О+ 53 - 1 
Инвертирование логического уровня входа IN18 о, 1 - о 

Группа 10 - параметры выходов 

Тип релейного выхода OUTl О+ 10 - 1 
Инвертирование логического уровня выхода OUT 1 О, 1 - о 

Время для потверждения перемены OUTl О+ 1000 ms 100 
Тип релейного выхода OUT2 О+ 10 - 2 
Инвертирование логического уровня выхода OUT2 О, 1 - о 

Время для потверждения перемены OUT2 О+ 1000 ms 100 
Тип релейного выхода ОUТЗ О+ 10 - 3 
Инвертирование логического уровня выхода ОUТЗ О, 1 - о 

Время для потверждения перемены ОUТЗ О+ 1000 ms 100 
Тип релейного выхода OUT4 О+ 10 - 4 
Инвертирование логического уровня выхода OUT4 о, 1 - о 

Время для потверждения перемены OUT4 О+ 1000 ms 100 
Тип релейного выхода OUTS О+ 10 - 5 
Инвертирование логического уровня выхода OUTS О, 1 - о 

Время для потверждения перемены OUTS О+ 1000 ms 100 

Порог скорости Nzs, ниже которого срабатывает ZS 
0.01 + 

%Nмлх 2.00 
15.00 

Порог скорости Nsл, выше которого срабатывает 1.00 + 
% NREF 15.00 

SA 30.00 

Скорость от которой начинает работа SA 
0.00+ 

%Nмлх 2.00 
15.00 

Максимальный ток якоря IаТLн при команде TLH 
10.0 + 

% IaNoм 50.0 
100.0 

Максимальный ток якоря IaтLL при команде TLL 1.0+100.0 % IaNoм 20.0 
Выбор переменной для аналогового выхода 

О+ 12 - о 
AOUTl 

Выбор переменной для аналогового выхода 
О+ 12 - о 

AOUT2 

Диапазон аналогового выхода AOUTl 2.0 + 10.0 V 10.0 
Диапазон аналогового выхода AOUT2 2.0 + 10.0 V 10.0 

Група 11 - параметри на терминала 

Настройка языка терминала о, 1, 2 - о 

Время опреснения индикации 1 + 1000 ms 500 
Вариант меню - - -

Версия МАСН U2 - - 4 
Версия МАСН U5 - - 4 

Група 12 - история на грешките 

Ошибка 1 - - ЕМРТУ 
Ошибка2 - - ЕМРТУ 
Ошибка3 - - ЕМРТУ 
Ошибка4 - - ЕМРТУ 

Т сторные преобразователи серии 4ХХХ-ХХХ-1 Х для управления двигателями постоянного тока с независимым 
возбуждением. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88_410. 
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-
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№ 

Р12.05 
Р12.06 
Р12.07 
Р12.08 
Р12.09 
Р12.10 
Р12.11 
Р12.12 
Р12.13 
Р12.14 
Р12.15 
Р12.16 
Р12.17 
Р12.18 
Р12.19 

Р13.01 

Р13.02 

РlЗ.03 
РlЗ.04 

Р13.05 

Р13.06 

Р13.07 

Р13.08 

Р13.09 

Р13.10 

Р13.11 

Р13.12 

Р13.13 

Р13.14 

РlЗ.15 

РlЗ.16 

Р13.17 

РlЗ.18 

Р13.19 

Р13.20 

Р13.29 

Наименование параметра 
Пределы 

Измерение 
Значени 

изменения е 
Ошибка 5 - - ЕМРТУ 
Ошибка 6 - - ЕМРТУ 

Ошибка 7 - - ЕМРТУ 
Ошибка 8 - - ЕМРТУ 

Ошибка 9 - - ЕМРТУ 

Ошибка 10 - - ЕМРТУ 
Ошибка 11 - - ЕМРТУ 
Ошибка 12 - - ЕМРТУ 

Ошибка 13 - - ЕМРТУ 

Ошибка 14 - - ЕМРТУ 
Ошибка 15 - - ЕМРТУ 

Ошибка 16 - - ЕМРТУ 
Нулирование ошибок О, 1 - о 

Выбор ошибки для наблюдения 1 + 41 - 1
Число сообщений для ошибки, выбранной с Р12.18 - - -

Гоvппа 13 - параметры дополнительных функций 
Ра.\ша скорости функции МОТ РОТ О.О+ 3000.0 s 20.0 

Нача..,ная скорость движении функции МОТ РОТ -100.000
¾Nмлх О.ООО 

+]00.000

Тип функции МОТ РОТ О, 1 - о 

Разрешение д.,.я выполнения функции OVERRIDE О, 1 - о 

Первая корекция скорости OVERRIDE 1 20.000 + 
¾Nмлх 60.000 

150.000 

Вторая корекция скорости OVERRIDE 2 20.000 
¾Nмлх 80.000 

150.000 

Третая ·орекция скорости OVERRIDE 3 20.000 + 
¾Nмлх 100.000 

150.000 

Четвертая ·орекция скорости OVERRIDE 4 20.000 + 
¾Nмлх 120.000 

150.000 

Пятая ·орекция скорости OVERRIDE 5 20.000 + 
¾Nмлх 100.000 

150.000 

Шестая ·орекция скорости OVERRIDE 6 20.000+ 
¾Nмлх 100.000 

150.000 

Ce.:ruaя ·орекшiЯ скорости OVERRIDE 7 
20.000 + 

¾Nмлх 100.000 
150.000 

в ·ореюшя скорости OVERRIDE 8 20.000 + 
¾Nмлх 100.000 ая 

150.000 

Первая · ированная скорость FIXED VEL REF 20.000 + 
¾Nмлх О.ООО 

1 150.000 

Вторая · ированная скорость FIXED VEL REF
± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 2 

Т ретая --:,-... - . :-ванная скорость FIXED VEL REF 
3 

± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 

Четв · ированная скорость FIXED VEL
± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 

REF� 
Пятая 611ксщюванная скорость FIXED VEL REF 5 ± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 
ш . 

·- ванная скорость FIXED VEL REF 
. ± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 

6 

с .n � ванная скорость FIXED VEL REF 
± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 

в 
. • - ванная скорость FIXED VEL REF . ± 100.000 ¾Nмлх О.ООО 

8 
�laкc11U?-п.u�" сi.орость для BCD задания 1 + 3999 - 399

ТИТUi==� ::;;;еа:JСZ:JОв:Пе.1и серии 4ХХХ-ХХХ-1Х для управления двигателями постоянного тока с 
e:J:!552\:"IDGl:W •)']Оl,-ж:tение�1. Настройка преобразователя, версия документа SCrSPD88 _ 41 О. 
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OELL 

ПАСПОРТ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ 

� ПРЕДНАЗНАЧЕНИЕ 

Преобразователи серии 4:ХХХ предназначены для управления двигателям постоянного 

тока с независимым возбужданием с током якоря . 

� КОМПЛЕКТНОСТ ПОСТАВКИ 

преобразователь ELL4004-22 l - l l 
разье. ! DB37 - М с крьппей 
разье.1 DB15-M с крьппей 
разье.1 DB15-F с крьппей 
_::io � _ 1ентаuия 

• техн:иче кое описание
• на йъ:а преобразователя 

• а порт

)СЛОВИЯ 

UGrSPD88 410 
SCrSPD88 41 О 
Р ASrSPD88 41 О 

- 1 шт .
- 1 шт.
- 2 шт.
- 1 шт .

- 1 шт.
- 1 шт.
- 1 шт.

..:ште.:IЬ гарантирует работоспособность изделия при соблюдении 
ваний ,::rля транспортировки, хранения, монтажа и 

чесrв: из;:rе:rия могут быть предьявлены в течение гарантийного 

ет я на все дефекты, възникшие по вине производителя; 
в т чение гарантийного срока ремонтируются или 

нп:s;::ь.эт,::� оес11,Еrтно на новые. Решение о замяне или ремонте изделия 
ентр: 

�зщ;хх:-ц�яет я на дефекты, возникшие в следующих случаях: 
тре"()(эваlНl!rn к транспортировке и хранении изделия; 

ия веществ, агрессивных к компонентам изделия; 
----�., ....... [:"йз;)!е-.в;:.:r�:5Пй..- вызванных неправильными действиями Покупателя; 

nоG<щс1шrего В.\1ешательства в конструкцию изделия. 
тензии, затраты на диагностику оплачиваются 

т��чi:ЕЕ,,z:---''"---_� �-___ , -�, -IX д:1Я управления двигателями постоянного тока с

&e3iiil.:a=: �=::��ОСВЕ:КL r:::э:п�, ..1окумента Р ASrSPD88 _ 41 О. 
11 



OELL 
� ГАРАНТИЙНАЯ КАРТ А 

Наименование изделия: Тиристорный преобразователь 

Тип изделия: ELL4004-221-11 

Серийный No: 21D104492 

Дата изготовления: ... ! �:. -�� ... lP.Z1 .. 

Гарантийный срок: 12 месяцев от даты ввода в эксплуатацию, но не больше 14 

месяцев от даты продажи преобразователя. 

ПРОИЗВОДИТЕЛЬ: 

12 Тиристорные преобразователи серии 4:ХХХ-ХХХ-\Х для управления двигателями постоянного тока с 
независимым возбуждением. Паспорт, версия документа PASrSPD88_ 41 О.
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